


  筋ジ患者の日常生活動作を意義あるものとするため、また、起立装具患者の

移動を目的として開発をすすめた。その必要性と期待される効呆については前

年報告書に述べた。今回、ほぽ目的が達せられ実用の域に至った。介護の面で

も満足すべき結果が得られた。

 本試作機は患者みずからが自由に立位での移動ができるほか傾斜位をとるこ

とができ休恵、が可能である。尚、多少の改良については検討を重ねている。


